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РЕФЕРАТ 

Кваліфікаційна робота складається з 71 сторінки, 1 таблиці, 19 рисунків, 50 

літературних джерел. 

Об’єктом дослідження є сучасні роботизовані пристрої у фізичній 

реабілітації.  

Мета дослідження полягає у встановленні значення використання 

сучасних роботизованих пристроїв для механотерапії в індивідуальних 

програмах реабілітації. 

Методи дослідження: аналіз, синтез та узагальнення даних спеціальної 

наукової та методичної літератури по проблемі використання сучасних 

роботизованих пристроїв для механотерапії в індивідуальних  програмах 

реабілітації 

Встановлено, що роботизована механотерапія, як метод лікування, при 

якому здійснюється механічний вплив на тіло пацієнта, використовується для 

покращення фізичної функції, відновлення рухливості та координації, 

зменшення болю та інших симптомів різних захворювань. Роботизовані 

механотерапевтичні пристрої розроблені для проведення різних типів терапії, 

включаючи лікування та реабілітацію опорно-рухового апарату, реабілітацію 

після травм та операцій, лікування нервових та м'язових захворювань, а також 

для поліпшення здоров'я та фізичного стану людей різного віку та здоров'я. 

Використання роботизованих пристроїв у неврологічній реабілітації забезпечує 

не лише достатню повторюваність рухів, а й регуляцію необхідного рівня 

складності тренування для кожного конкретного пацієнта за рахунок 

біологічного зворотного зв'язку з метою збереження балансу між бажаними та 

небажаними ефектами терапії та створення оптимальних умов для навчання та 

відновлення моторних навичок. 

РОБОТИЗОВАНІ ПРИСТРОЇ, РОБОТИЗОВАНІ КОМПЛЕКСИ, МЕДИЧНІ 

РОБОТИ, МЕХАНОТЕРАПІЯ,  ФІЗИЧНА ТЕРАПІЯ 
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ABSTRACT 

 

The qualification work consists of 71 pages, 1 table, 19 figures, 50 references. 

The object of research is modern robotic devices in physical rehabilitation.  

The purpose of the study is to determine the importance of using modern robotic 

devices for mechanotherapy in individual rehabilitation programmes. 

Research methods: analysis, synthesis and synthesis of data from special 

scientific and methodological literature on the use of modern robotic devices for 

mechanotherapy in individual rehabilitation programmes 

It has been established that robotic mechanotherapy, as a method of treatment 

that exerts mechanical influence on the patient's body, is used to improve physical 

function, restore mobility and coordination, reduce pain and other symptoms of various 

diseases. Robotic mechanotherapy devices are designed to provide various types of 

therapy, including treatment and rehabilitation of the musculoskeletal system, 

rehabilitation after injuries and surgeries, treatment of nervous and muscle diseases, as 

well as to improve the health and physical condition of people of all ages and 

conditions. The use of robotic devices in neurological rehabilitation ensures not only 

sufficient repeatability of movements, but also regulation of the required level of 

training complexity for each individual patient through biological feedback in order to 

maintain a balance between the desired and undesired effects of therapy and create 

optimal conditions for learning and restoring motor skills. 

 

ROBOTIC DEVICES, ROBOTIC SYSTEMS, MEDICAL ROBOTS, 

MECHANOTHERAPY, PHYSICAL THERAPY 
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